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Vorwort

Diese Anleitung richtet sich insbesondere an Benutzer die keine oder wenige Erfahrungen im
Umgang mit CAN Bussystemen besitzen. Darlber hinaus wird der Umgang mit der
miunske-toolchain, anhand eines einfachen Projektes, erklart.

Die miunske-toolchain wird kostenlos bereitgestellt und kann auf der miunske Webseite unter
https://www.miunske.com/de/publikationen/download heruntergeladen werden.

Beim erstmaligen Start der miunske-toolchain wird ein Beispielprojekt generiert, in diesem sind
alle parametrierbaren miunske Gerate enthalten.

Dieses Projekt dient als Grundlage zu dieser Kurzanleitung.

Detaillierte Erklarungen der einzelnen produktspezifischen Funktionen kénnen Uber das
Toolchain Menu: ,,HILFE* -> Anleitungen® aufgerufen werden.

Das Auslesen und Beschreiben der miunske CAN Produkte kann mit Hilfe eines
PCAN-Peak ,USB-/PCI-Adapter® oder CANfox-Sontheim USB-Adapter realisiert werden.
Die bendétigten Treiber werden durch den Installationsassistenten der miunske-toolchain
bereitgestellt. Weitere Software fir das Lesen und Beschreiben der miunske CAN Produkte wird
nicht bendtigt.
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1 CAN Kommunikation (stark vereinfacht)

CAN Gerate kdnnen Daten senden und empfangen. Gleichzeitiges Senden und Empfangen
ist nicht moglich, Ausnahmen sind hierbei Gerate die zwei oder mehrere CAN Transceiver
besitzen und sich im gleichen CAN Netzwerk befinden.

Fur die Kommunikation in einem CAN Netzwerk erhalt jede Nachricht einen eindeutigen
Identifier (ID). Es ist nicht moglich, dass zwei oder mehrere CAN Geréate eine Nachricht mit dem
gleichen Identifier zur gleichen Zeit senden kénnen.

Unterstltzt ein Gerat das Senden mehrerer unterschiedlicher CAN Nachrichten, benétigen
diese auch eindeutige Identifier. Zum Beispiel ein 1/0-Modul kann den Status seiner analogen
und seiner digitalen Eingédnge in zwei verschiedenen Nachrichten in unterschiedlichen
Aktualisierungsraten senden, somit benétigen diese CAN Nachrichten auch unterschiedliche
ID’s.

Alle  Gerate, in einem CAN-Bus, missen auf  die gleiche Baudrate
(Ubertragungsgeschwindigkeit) konfiguriert sein um tiberhaupt miteinander zu kommunizieren.

Ein CAN Netzwerk besteht aus mindestens zwei Komponenten.
(Beispiel: CAN I/O-Modul und Tastatur)

Damit eine Kommunikation zwischen zwei oder mehreren Geraten stattfinden kann, muss eine
Terminierung von 120 Ohm an den beiden weitest auseinander liegenden CAN Knoten
zwischen CAN-H und CAN-L vorhanden sein.

1.1 CAN Nachricht

Innerhalb eines CAN Netzwerk werden die Nachrichten (ID und Botschaft) im
Hexadezimalsystem dargestellt (Ox...= hexadezimale Schreibweise).

Eine Nachricht besteht immer aus der ID und der Botschaft. Die Botschaft setzt sich aus
maximal 8 Byte zu je 8 Bit zusammen. Die Zahlweise von Bit und Byte beginnt bei 0.

Bit 7 Bit & Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O

Byte 0

Byte 1

Byte 2

Byte 3

Byte 4

Byte 5

Byte &

Byte 7
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Nachrichten, innerhalb eines CAN Netzwerkes, koénnen mit Hilfe von Tools
(z. B. PCAN-View, CAN Explorer etc.) angezeigt und tberwacht werden.

Die Nachrichten sind immer nach dem folgenden Schema aufgebaut. Die Datenldnge kann
dabei variieren. Es kdnnen zum Beispiel auch nur 2 Byte Ubertragen werden.

ID | ByteO | Bytel |Byte2 |Byte3 |Byte4 |Byte5 |Byte6 | Byte7

Beispiel einer CAN Nachricht
0x666 00 00 00 00 00 00 00 00
[ ID][ 8 Byte Daten ]
[ Nachricht ]

Jedes Byte im CAN Netzwerk wird folgendermaf3en dargestellt.

Bitposition | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | BitO

Wertigkeit 8 4 2 1 8 4 2 1

Beispiel: Bitposition und Nachricht

Im Byte 0 wird die Bitposition 7 gesetzt.

Bit 7 Bit & Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bitl Bit 0

et -

Byte 1

CAN Nachricht: 0x666 80 00 00 00 00 00 00 00

Im Byte O wird die Bitposition 6 gesetzt

Bt 7 Bit & Bit 5 Bit &4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

e -

Byte 1

CAN Nachricht: 0x666 40 00 00 00 00 00 00 00

Im Byte O wird die Bitposition 3 gesetzt

Bit 7 Bit & Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bitl Bit 0

Byte O

Byte 1

CAN Nachricht: 0x666 08 00 00 00 00 00 00 00
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Im Byte 0 wird die Bitposition 2 gesetzt

Bit 7

Bit & Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O

Byte O

Byte 1

CAN Nachricht: 0x666 04 00 00 00 00 00 00 00

2 Die miunske-toolchain

2.1 Kurze Begriffserklarung

Arbeitsplatz

Projektmappe

Projekt

Gerat

Symbolfile

High aktiv

Low aktiv

Ist eine Sammlung von Projektmappen. Ein Arbeitsplatz kann mehrere
Projektmappen enthalten.

In einer Projektmappe werden Projekte verwaltet, eine Projektmappe konnte
beispielsweise ein Kunde sein und die darunter befindlichen Projekte sind
verschiedene Fahrzeuge mit jeweils unterschiedlicher Ausstattung und
Funktion.

In einem Projekt werden die, fur Ihr Vorhaben bendtigten bzw. verwendeten,
miunske Produkte verwaltet.

miunske Produkte die fir dieses Projekt bendtigt werden und Uber die
miunske-toolchain konfigurierbar sind.
( z. B. CAN Tastaturen, CAN I/O-Module etc.)

In einem Symbolfile werden alle CAN-Busse mit den dazugehdrigen
CAN ID’s / Nachrichten verwaltet. Diese kénnen mit entsprechenden Namen
versehen werden. Dadurch ist eine schnelle und eindeutige Zuweisung
zwischen Signalen und Funktionalitat / Parametern moglich.

Es wird von logisch 0 auf logisch 1 gewechselt.

Es wird von logisch 1 auf logisch 0 gewechselt.

2.2 Beispielprojekt anlegen

Im folgenden Abschnitt wird ein Projekt in der miunske-toolchain angelegt. Dem Projekt wird
ein Gerat zugewiesen, und eine entsprechende Parametrierung vorgenommen.
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2.2.1 Projektmappe anlegen

Uber das Menii ,,DATElI -> Neu -> Projektmappe® wird eine neue Projektmappe im
Arbeitsplatz angelegt. Speicherort und Name kénnen frei gewahlt werden. Die Darstellung
erfolgt als Baumstruktur im Fenster Arbeitsplatz.

2.2.2 Neues Projekt in der Projektmappe anlegen

Menu ,,DATEI -> Neu -> Projekt“ wéhlen. Bei der Anlage eines neuen Projektes sind der
Speicherort und der Name ebenfalls frei wahlbar. Es wird empfohlen, im Dateisystem einen
neuen Ordner anzulegen.

Anmerkung: StandardmaRig wird das Symbolfile des ,Example Project” verwendet, daher ist
es nicht notwendig ein eigenes Symbolfile anzulegen. Soll jedoch ein neuer CAN-Bus bzw. ein
neues Symbolfile fiir das Projekt angelegt werden, kann dies im Dokument ,Symbol Manager*
nachgelesen werden. (,,HILFE -> Anleitungen -> Symbol Manager®)

2.2.3 Hinzufligen eines Gerates (CAN Tastatur 2G6)

Uber Menii ,,DATEI -> Neu -> Gerat“ kann das gewiinschte Geréat ausgewahlt werden und
wird dem Projekt hinzugefugt. Im Beispiel wird das Geréat
CAN Tastatur 2G -> CAN Tastatur 2G6 dem Projekt hinzugeflgt.

Arbeitsplatz
--I4 Beispiel.msl

: +-+m Example Project
=-Iff Fahrzeug.msl =P Projektmappe (z. B. ein Fahrzeugtyp)

-ﬁ! Aufbautypl.mpr =P Projekt (z. B. eine Aufbauvariante)
Lol (A EE E T IE ] s Gerit (erstes Gerdt im Projekt)

3 Beispiel minimale Parametrierung CAN Tastatur 2G6

Zuerst wird das Gerat (CAN Tastatur 2G6) im Projekt ausgewahlt. Im Mittelteil der
miunske-toolchain werden  die  Einstellméglichkeiten  der  Tastatur  angezeigt.
(Detaillierte Erklarung siehe ,,HILFE -> Anleitungen -> CAN TASTATUR 2G*)
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3.1 Festlegung ob Schalt- oder Anzeigeelemente

Unter dem Reiter Felder werden Einstellungen fir die einzelnen Schalt- bzw.
Anzeigeelemente vorgenommen. Durch Auswahl des zu parametrierenden Feldes auf dem
Tastaturlayout kénnen dessen Einstellungen veréndert werden.

Beispiele:
Taste 1 soll als reine Anzeige genutzt werden.

Vorgehen:

Taste 1 wird im Tastaturlayout ausgewdahlt. Im Bereich ,Tastaturfeld“ wird die
Funktion ,ohne Funktion® ausgewahlt. Beim Driicken der Taste wird somit keine
CAN Nachricht gesendet. Um die Taste als Anzeigeelement zu nutzen, werden uber
den Bereich ,Zustand Ansteuern“ den verschiedenen Zustdnden Farben
zugewiesen.

Abschlielend wird die CAN Nachricht festgelegt, mit der die Farbanderung der
RGB-LED erfolgen soll.

Tastaturfeld
Funktionf] Ohne Funktion v
Auswahl der Funktion
Auffindbeleuchtung Aufwachen Symbol Variabl
Durch Tastendruck ete
O Aufwachen?
: C
Hintergrund
Zustand
. O Symbol Variable Ein
Aus Nutzer  Farbwahl und Zuweisung der CAN Nachricht Maske Aus
. Keypad2GButton_State_RX Key1 Mzer

Ein
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Die Zuweisung der gewinschten CAN Nachricht fur die Zustandsanderung erfolgt durch Auswahl
eines Symbols im Bereich Zustand Ansteuern. Dazu ,,...“ auswéhlen und der Symbol-Manager wird
geoffnet.

~ Keypad2G-RGEB-PWM Control
 Keypad2G-Flash Control Timeout: 0 =i ms —
-+ Keypad2G_Button_State_TX =
B+ Keypad2G_Bufton State RX
o Keyl Variable:  Keyl Beschreibung:
Y Key2 Start: 0 o Bit I
; E:ﬁ 1 Linge: 2 +| Bits
Y Keys Format: Intel - hd
Y Keyé
Y Key7 Bit7 Bit§ Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bitl Bit0
Y Keys o
Y Keyo Byte 0
W Key1o —
W Key11 By 1
Y Keyl2 =
‘.~ Keypad2G_RGB_Controll Byte 2
-~ Keypad2G_RGE_Control2
-~ Keypad2G_RGE_Control3 Byt= 3
-~ Keypad2G RGE_Control4
-~ Keypad2G_RGE_Controls Byte 4
' Keypad2G_RGB_Controlg
‘.« Keypad2G_RGB_Caontrol7 Byte 5
‘+ Keypad2G_RGB_Controlg
‘.~ Keypad2G_RGB_Controld Byte 6
-~ Keypad2G_RGB_Control10
-~ Keypad2G RGB_Controlll Byte 7
-~ Keypad2G RGB_Controll2

L Wrimadd 2 Vinkama Canteal
Neues Symbol l l Neue Variable

Hier finden sich alle definierten Symbole und Variablen, welche nur noch auszuwéhlen sind. Ist die
gewtunschte Nachricht / ID, mit den entsprechenden Information nicht vorhanden kann eine neue
Nachricht (Neues Symbol) mit den gewlnschten Informationsdaten (neue Variable) angelegt und
konfiguriert werden. Nach abgeschlossener Auswahl mit ,,OK“ bestatigen

Als Symbol wurde ,Keypad2GButton_State RX® mit der Variable ,Key 1 ausgewahilt.
Die Statusanderung wird nun durch die CAN Nachricht mit der ID 0x12002
(Bit Positionen 1 und 2 im Byte 0 ) angesteuert.
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Taste 2 soll als Umschalter - High aktiv - genutzt werden

Vorgehen:

Taste 2 wird im Tastaturlayout ausgewdahlt. Im Bereich ,Tastaturfeld“ wird die
Funktion ,,Umschalter - High aktiv® ausgewahlt. Dem Feld wird danach noch die
CAN Nachricht zugewiesen, wodurch eine Anderung der Betétigung (AN /AUS) auf
dem CAN-Bus ersichtlich wird. Die Ansteuerung der RGB-LED ist unabhangig von
der eingestellten Funktion.

o |Umachather-Highakhv %

Auswahl der Funktion
Variable

Keypad2GButton_State_TX Key2
Auswah! Symbol und Variable fiir die CAN Nachricht

. Symbol Variable i
Aus  Nutzer Farbwahl und Zuweisung der CAN Nachricht Maske Atis
. Keypad2GButton_State_RX Key2 e

Die Anderung der RGB-LED wird durch den schaltenden Teilnehmer per
CAN Nachricht gesendet. Damit die RGB-LED den Zustand wechselt und anzeigt,
wird diese vorher auf die entsprechende CAN Nachricht parametriert. Dies erfolgt
analog wie im Beispiel fur die Anwendung als reines Anzeigefeld.
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3.2 Ubertragung der Parametrierung auf das Geréat

Sind die Einstellungen firr die Parametrierung des Gerates abgeschlossen, miissen diese auf
das Gerat Ubertragen werden. Interface und Baudrate muissen entsprechend der
Geréatekonfiguration angepasst werden.

(Default Baudrate der miunske CAN Produkte betrdgt 250kBit/s. Ausnahme sind hier die
CAN I/O-Module 1G diese haben eine Baudrate von 500kBit/s)

Mit der Schaltflache ,,Schreibe Parameter® im Fenster Kommunikation, wird die Konfiguration
auf das Geréat Ubertragen.

Kommunikation

| CANFOX

[BAUD_250K

™ loxsg |0 ext
RX:  loxse |0 ext

[] parameter festheften

[] 101G Modul erkennen

Suche Geréte

Schreibe Parameter

Connect mCANView

Wourden die Daten erfolgreich auf die Tastatur Gbermittelt, wird eine entsprechende Meldung
angezeigt. Bei einer fehlerhaften oder abgebrochenen Ubertragung wird dies ebenfalls
signalisiert. Den Fortschritt einer Ubertragung kann am unteren linken Rand des
Toolchainfensters verfolgt werden. Zusatzlich werden im Fenster ,, Ausgabe® néahere
Informationen zu den aktuellen Tatigkeiten der miunske-toolchain und deren Kommunikation
in Textform ausgegeben.
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3.3 Test der Parametrierung

Wurden die Parameter erfolgreich Ubertragen, wird bei einem Tastendruck auf Taste 2 diese
Betatigung in der vorher eingestellten CAN Nachricht dargestellt.

Da fur die CAN Kommunikation mindestens zwei Gerate im gleichen Netzwerk (CAN-Bus)
erforderlich sind, kann das Lesen und Senden, beispielsweise, mittels Sontheim CAN Explorer fur
den CANFOX oder dem PCAN- Explorer / Viewer fir ein PEAK Interface simuliert werden.

Beispiel Parametrierung Tastatur und CAN 1/O-Modul 1G

Im folgenden Abschnitt soll die Parametrierung und das Zusammenspiel zweier miunske
CAN Geréte in einem Netzwerk verdeutlicht werden.

In diesem Beispiel werden die miunske CAN Tastatur 2G6 und das miunske CAN I/O-Modul 1G4
verwendet. Es wird ein neues Projekt in der bestehenden Projektmappe angelegt.

Die Anlage eines neuen Projekts erfolgt analog der Beschreibung aus dem Abschnitt
.Neues Projekt in der Projektmappe anlegen.” Das neu erstellte Projekt dient als Grundlage fir
die nachfolgende Beschreibung.

3.4 Auswahl der benétigten Komponenten

Fur dieses Beispiel wird dem Projekt eine miunske CAN Tastatur 2G6 und eine miunske
CAN I/O-Modul 1G4 hinzugefugt.

Das neu erstellte Projekt wird selektiert. Danach wird Uber das Menu ,,DATEI -> Neu -> Gerat“
kann das gewunschte Gerat ausgewahlt und dem Projekt hinzugefiigt werden. Im Beispiel
werden die Gerate: ,CAN Tastatur 2G6“ und das ,CAN I/O Module 1G4/Nano“ dem Projekt
hinzugefugt. (Eine Detaillierte Erklarung der einzelnen Geréateparameter finden sie in der Hilfe
unter ,,HILFE -> Anleitungen®).

Nachdem die Gerate, dem Projekt zugewiesen wurden, kdnnen diese entsprechend
parametriert werden.

Arbeitsplatz a

= Projekt.msl
-+ Aufbautypl.mpr
=SR] Aufbautyp2.mpr

: CAN Tastatur 2G6
M: CAN I/O Modul 1G 4/7/8
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3.5 Parametrierung

Die Gerateeinstellungen werden durch selektieren des entsprechenden Gerates angezeigt.

3.5.1 CAN Tastatur 2G6

Im Reiter Felder werden die Einstellungen der einzelnen Schalt- bzw. Anzeigeelemente
vorgenommen. Durch Auswahl des zu parametrierenden Feldes auf dem Tastaturlayout
kdnnen dessen Einstellungen verandert werden.

Vorgehen:

Taste 1 wird im Tastaturlayout ausgewahlt. Im Bereich , Tastaturfeld“ wird die Funktion
,Umschalter - High aktiv‘ ausgewahlt. Dem Feld wird danach noch die CAN Nachricht
zugewiesen, mit welcher die Anderung der Betatigung (AN oder AUS) im CAN-Bus gesendet
wird.

Bei der Auswahl bzw. beim Anlegen der CAN Nachricht ist darauf zu achten, dass die
Variablenlange nur 1 Bit betrégt.

Die Zuweisung der gewiinschten CAN Nachricht fir die Funktion erfolgt durch Auswahl eines
Symbols im Bereich Tastaturfeld. Dazu ,,...“ auswéhlen und der Symbol-Manager wird
gedffnet.

miunske-toolchain - Symbol Manager : DefaultSymbols_39b3a311-705a-421d-a3a8-6c8e86f49655.msy

BEARBEITEN
=@ cant 2 Bus: [CANT |
B Keypad1G_TX
R Symbol: [Keypad16_TX v Beschreibung:
WV Key3 — —
Y Key4 Intervall: [100 |2 ms U=
i = — [] on event
v Key5 Lénge: 8 44| Bytes
- Keys —
= v Key7 Timeout: 0 Sloms
- Key8
WV Keyo !
W Keyio Variable: [Keyl | Beschreibung
W Keyt1 St 7 [2] Bi
-V Key12
- Led
-V Led2 Format:  Intel [ Bitzahi
-V Led3
WV Leds Bit7 Bit6 Bits Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 8it0
W Leds
1 7 0
W Leds o [ hw
v Led7 -
11 13 12 12 Led3 |
v Leds Syte 1 Key Key a3 2
-V teds [edd  19|ledid 18
V Led10 Byte2
W Ledt
W Ledi2 Bye3
V f!xed br!ghtness sw!tch ON 39 33 37| 36| 35 34 33| fixed 32
V fixed brightness switch OFF Byted brightness s...
= v brightness sensor value
i v supply voltage value Byte 5
Y digital Input 55| ~ 53 5] 5 50 49[supply 48|
V supply voltage under low value Byt 6 voltage value
K Y bnghtr!ess sensor error 62 61 60 59supply 58
= V LED driver error Byte 7 voltage und...
-2 Keypad1G_RX o
’ Neues Symbol ‘ ’ Neue Variable ‘ OK

Wurde die CAN Nachricht erfolgreich Gbernommen, wird nun das Symbol und die Variable mit
entsprechenden Namen, im Bereich Tastaturfeld angezeigt. Im Beispiel wird die Nachricht mit
der ID 0x700 und der Bitposition 7 im Byte 0 ausgewahlt.
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Die Zustandsénderung soll durch das CAN 1/O-Modul 1G4 ausgeldst und per CAN Nachricht
an die Tastatur Ubermittelt werden. Damit die LED den Zustand wechselt und anzeigt, wird

diese auf die entsprechende CAN Nachricht parametriert.

Dies erfolgt analog dem Beispiel ,Anwendung als reines Anzeigefeld* und wird Uber

»Zustand Ansteuern“ eingestellt.

BEAFSEITEM
- [ Kaypad20,allgar Keyld E
B Keypad2 G alliar Keyl2
- [ Kaypad2 gt
i [ KeypadlG Heartteat

o etended
[ GrearicDEdce1G_Sarion TX M | SOWE - .
= GeemricDincelG_Sarice RX Irterval 100 ms
- Eaypad2G _Bnghiness to, CaN =
- [ KeypadlG RGE_ Controll_spitted ol R
W [ Gatewsy B Heartb el Tineout: 0 o ™
B ®eypad2G_ServeeTx
[ EeypadiG_sericery
[ 00161 Serveer Vorisble:  CUTL
10161 _SeraceTH Seast: 0 2 Ba
[ 00162 _ServiceR
B K162 ServiceTH Lings (¢ 8] &
B B01G3 ServiceR Feemat:  Intel -

B 10163 _ServiceT)
= KOG _SernceRs 7

Brichrrkung:
B 10 hodha

L il oti

mat | smgrauLgang kEnnen die =
wis-gegeben J
E

der Leisty
werden. e CAN-Telnehmer wm Heizwerk bekommen
semit Informationes dbar den Tu-stand dor andenm
CAN-Teinehmar. [he Tuordnung der
Seatusnigmeationen der Supginge Bt sl de

enpeben Datenbas der CAN-Botschalt festgelegn. Dve =

Brickrrdung:

[ %1 =r [ 31 [ ~q:]

K015 _Sernice T

= B0165_SeraceRs

B 10168 _ServceT

5 GersricDnice 2G0VE0_ServoeRi By 1

= GersricDence2GOVED_SeraceTx
- [ 1016 _Digitalingnsts

0K |

In diesem Beispiel wird die Nachricht mir der ID 0x7002 und der Bitposition 0 (0 bis 3)
im Byte 0 ausgewahlt und mit ,,OK* bestatigt. In der Ubersicht werden der Symbol- und

Variablenname angezeigt.

Auffindbeleuchtung Aufwachen
Durch Tastendruck
O Aufwachen?
: =
Hintergrund
Zustand Ansteuerung
® O -
Aus Nutzer
101GDigitalOutputs
Ein

Funktion: | Umschalter - High aktiv

Keypad1GTX

Variable

ouT1

Variable
Key1
Ein
Maske Aus
Nutzer
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Anmerkung:

Wird ein Ausgang am |/O-Modul geschallten, so wird eine Nachricht generiert und
gesendet. In dieser Nachricht werden neben dem Zustand auch die
Statusinformationen des Ausgangs Ubertragen. Fir diese Informationen werden 4 Bit
bendétigt.

Der Zustand des Ausgangs (AN oder AUS) wird im Bit 0 dargestellt. Bit 1 und 2 liefern
Informationen zum Status des Ausgangs (z. B. Ubertemperatur oder Kurzschluss).
Bit 3 dient als Reservebit.

Nachdem alle Tast- und Anzeigeelemente entsprechend eingestellt wurden, wird die
Parametrierung auf das Gerét Ubertragen. Mit der Schaltflache ,,Schreibe Parameter“ im
Fenster ,,Kommunikation“, wird die Konfiguration auf das Gerét tbertragen.

(Default Baudrate aller miunske CAN Tastaturen ist 250 kBit/s)

Wourden die Daten erfolgreich auf die Tastatur Gbermittelt, wird eine entsprechende Meldung
angezeigt. Bei einer fehlerhaften oder abgebrochenen Ubertragung wird dies ebenfalls
signalisiert. Den Fortschritt einer Ubertragung kann am unteren linken Rand des
Toolchainfensters verfolgt werden. Zusatzlich werden im Fenster Ausgabe nahre Information
zu den aktuellen Tatigkeiten der miunske-toolchain und deren Kommunikation in Textform
ausgegeben.

3.5.2 CANI/O 4 Modul

Alle miunske CAN I/O-Module 1G haben werkseitig eine Ubertragungsrate von 500 kBit/s
konfiguriert. Fir die Kommunikation, mit der konfigurierten Tastatur muss die Baudrate des
CAN I/0-Modul  entsprechend angepasst  werden. (Default  Baudrate  der
miunske CAN Tastatur betragt 250 kBit/s)

Die Einstellung wird im Reiter ,,Gerat“ im Feld ,,Kommunikation“ vorgenommen.
Die Baudrate wird in der Auswahlliste ,,Baudrate‘ auf den Wert ,,BAUD_250K“ gesetzt.

Gerat Eingange Ausgange CAN Ausgange

_Aligemein
Name: CAN I/O Modul 1G 4/7/8
Firmware Version: unknown Update 10.0.00
Parameter Version:

Interface: CAN1 v
Kommunikation

Baudrate: @ v Unterspannungsgrenze in V

6.0

Service Send ID: I01G4ServiceTX EWS Eveauenz ke SR Stegeng A5 2
Service Receive ID: 101G4ServiceRX 10,0
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Im Reiter ,,Physikalische Eingadnge“ werden die Eingadnge des Moduls konfiguriert. Es wird
zwischen digitalem und analogem Eingang unterschieden.

Im Reiter ,,Physikalische Ausgange“ werden die Ausgange des Moduls konfiguriert.
Generell kann ein Ausgang immer per CAN Nachricht oder per physischen Eingang
angesteuert werden. Ein gleichzeitiges Ansteuern ist in der Standardfirmware nicht
vorgesehen.

Damit ein Ausgang des CAN 1I/O-Modul 1G4 auch auf die Tastatur reagieret, missen die
entsprechenden CAN Nachrichten einem Ausgang zugewiesen werden.

Die Zuweisung wird im Reiter ,,Physische Ausgange®“ vorgenommen. Es kdnnen alle
Ausgange des CAN I/O-Modul 1G4 verschieden konfiguriert werden.

Es stehen folgende Funktionen zur Auswahl:

- Aus

- Digitaler Ausgang

- Impulsverlangerung

- Digitaler Ausgang mit Einschaltverzégerung
- Digitaler Ausgang mit Ausschaltverzdgerung
- Blinken

- Schwellwertschalter

- PWM (nur bei PWM fahigen Ausgéngen)

Zu jeder Funktion gehdren Parameter, die das Verhalten innerhalb dieser definieren.
Eine genaue Ubersicht erhalten sie in der ,,Hilfe“.

Im Beispiel wird ein Ausgang als digitaler Ausgang genutzt. Dieser soll auf eine
CAN Nachricht der Tastatur reagieren.

Fir Ausgang 1 wird in der Auswabhlliste ,,Digitaler Ausgang“ gewahlt. In der Auswahlliste
»rrigger” wird festgelegt auf welches Signal (Physische Eingdnge am CAN I/O-Modul 1G4
oder CAN Eingang) reagiert wird.

Wird in der Auswahlliste ,,CAN Eingang“ gewahlt, wird das Feld ,,Symbol“ eingeblendet.

Ausgang 1

Digitaler Ausgang v I[:] Invertieren
Tr?' ger 1

CAN Eingang ¥
Symbol:

Die Zuweisung der gewiinschten CAN Nachricht fur den Ausgang erfolgt durch Auswabhl eines
Symbols. Dazu ,,...“ auswéahlen und der Symbol-Manager wird gedffnet.
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Die Taste 1 der Tastatur wurde als ,,Umschalter - High aktiv“ parametriert. Es erfolgte
ebenfalls die Zuweisung einer CAN Nachricht (ID 0x700, Byte 0, Bit 7), mit welcher die
Zustandsanderung (AN oder AUS) im CAN-Bus gesendet wird. Diese Nachricht muss dem
Ausgang des 1/0O-Modul zugewiesen werden. Im Symbol-Manager wird das entsprechende
Symbol und mit der passenden Variable ausgewahlt und mit ,,OK* bestatigt.

Es ist auch mdoglich mehrere Ausgange auf eine CAN Nachricht reagieren zu lassen.

olchain - Symbol M:
BEARBEITEN

L:_]a CAN1 ~
21 Keypad1G_TX
- Key4
- Keys
Y Keyo
- Key10
-~ Key12
v Led1
v Led2
W Led3
- Led4
v Leds
- Leds
v Led7
v Leds
- Ledo
- Led10
- Led12

v fixed brightness switch ON
v fixed brightness switch OFF
v brightness sensor value

v supply voltage value

v digital Input

v supply voltage under low value
v brightness sensor error

v LED driver error

(- Keypad1G_RX

v

Neues Symbol ‘ ’ Neue Variable

ger : DefaultSymbols_39b3a311-705a-421d-a3a8-6c8e86f49655. msy

Bus: [CAN1 |

Symbol: [Keypad1G_TX

Beschreibung:

Intervall: |100 “| ms request

B
Timeout: 0 ms

on event

Varible: |Key1

Start: |7 12 Bit
Lénge: Bits

Format: Intel

state message of the keypads generation 1 A

Beschreibung:

Wurde die Nachricht erfolgreich tbernommen, wird diese entsprechend am Ausgang

angezeigt.

Digitaler Ausgang

l CAN Eingang v ]

Symbol:

Keypad1GTX - Key1
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Ausgang 2 soll auf Taste 2 reagieren und wird entsprechend auf ,Digitaler Ausgang“, mit dem
Trigger CAN Eingang parametriert. Die Zuweisung der gewtinschten CAN Nachricht fir den
Ausgang erfolgt durch Auswahl eines Symbols. Dazu ,...“ auswahlen und der
Symbol-Manager wird geéffnet. Es erfolgte die Zuweisung einer CAN Nachricht
ID 0x700, Byte 0, Bit 6), mit welcher die Zustandsanderung von Taste 2 im CAN-Bus gesendet
wird.

Ausgang 1

} Digitaler Ausgang v ! [] Invertieren
Trigger 1

l CAN Eingang v |

Symbol: Keypadl1GTX - Keyl

Ausgang 2
'FDigitaIer Ausgang v Invertieren
| ‘

Trigger 2
| CAN Eingang v |

Symbol: Keypadl1GTX - Key2

Analog dieses Vorgehens werden die restlichen Ausgidnge den verbleibenden Tasten
zugewiesen.

Damit sich die Zustandsanzeige der Tastatur entsprechend andern kann, muss das 1/0-Modul
den Status der einzelnen Aus und Eingdnge dem CAN Netzwerk bekannt geben. Dies Erfolg
Uber den Reiter ,,CAN Ausginge“.

Eingange

Ausgange

Analoge Eingange 1-4
Analoge Eingange 5-8
Analoge Eingange 9-12

Analoge Ausgange
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Das CAN 1/O-Modul 1G4 kann den Status seiner digitalen und analogen Ein- und Ausgange
jeweils als eigenstandige Nachricht im CAN Netzwerk bekannt geben.

Méogliche Nachrichten sind:
- Digitale Eingange (Status der physischen Eingange)
- Digitale Ausgange (Status der physischen Ausgange)
- Analoge Eingéange (Status und Wert der analogen Eingénge)
- Analoge Ausgénge (Status und Wert der analogen Ausgéange)

miunske-toolchain - Symbol Manager : DefaultSymbols_39b3a311-705a-421d-a3a8-6c8e86f49655.msy

BEARBEITEN
101G4_ServiceTX A Bus: ICA,\” |
~ 101G5_ServiceRX
101G5_ServiceTX Symbol: [IO1G_DigitaIInputs v Beschreibung:
~ GenericDevice2GDV60_ServiceRX dentifier: e Qie Zuordnung dgr physikalischen Eingé::nge auf die A
GenericDevice2GDV60 ServiceTX ' einzelnen Datenbits der CAN-Botschaft ist festge-
E WheelLoader Hydrauli_c sl Intervalk e legt. Ein eingeschalteter Eingang wird mit dem Wert 1"
b s . signalisiert, ,0" bedeutet nicht geschaltet. Die
- WheelLoader-Engine Linge 18 <] Bytes maximal 12 vorhandenen Eingénge sind auf die ersten
- WheelLoader-Tire inflation pressure ge: X Yt beiden B_yt‘es,_beginnend im Byte_O BitOveltteiIt. Die
i B Wheelloader-Aircondition Timeant 10 = ms Zykluszeit ist in 10ms Schritten bis auf maximal 2s v
(- WheellLoader-Tank
WheelLoader-Steering .
@ [¥ WheelLoader-Vehicel Variable: Eechimnlg:
-+ WheelLoader-Lightning Start: 0 +i| Bit
(- WheelLoader-misc o : = hot
- WheelLoader-Heartbeat s =Bl
- WheelLoader-ErrorSend TX Format:  Motorola [ Bitzahlung invertieren
- WheelLoader-ErrorRequest
~ Wheelloader_ServiceTX Bit7 Bit6 BitS Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit 0
Ml Wheelloader:serviceRx N 7 E S[iNa 71 Y5 3[iNG 2N 1[iNe 0
20 101G _Digitalinputs Byte 0
@~ 101G DigitalOutputs NG 15|IN10 14[INTIE| Nz T2 n 10 5 8
- 101G_Analoglnputs_1-4 Byte 1
@ 101G_Analoginputs_5-8 FE) 3 21 20 7 5 7 T
- 101G_Analoglnputs_9-12 Byte 2
- |O1G_{\na|ogOutputs . T N T 8 5 % 35 7
~ GenericDevice2G_Service_TX Byte 3
g GenencDevuce?G_Servlce_RX T R Y % G e EE) 3
~ MSMCan_ServiceTX Byte 4
i MSMcan:sServiceRX 7 6 5 2 ) 2 Y 20
[ MSMCan_Warnings Byt s
- MSMCan_Heartbeat 5 = 5 ) = = ) )
(- MSMCan_VoltageControl Byte 6
@& MSMCan_PlayByCAN 63 52 61 60 59 58 57 56
- MSMCan_VolumeByCAN Byte 7
1@ CAN2 o
Neues Symbol Neue Variable OK

Die Zuweisung der gewiinschten CAN Nachricht erfolgt durch Auswahl eines Symbols. Dazu
»e-- @uswahlen und der Symbol-Manager wird gedffnet. Es erfolgte die Zuweisung einer CAN
Nachricht jedoch ohne Angabe einer Variablen, da die Struktur der ausgehenden
CAN Nachrichten von 1Gx Modulen fest definiert ist. Eine Anpassung ist Uber die
API Schnittstelle per C-Code mdglich.

Fur die digitalen Eingange wird die Nachricht mit der ID 0x7001 ausgewdahlt und mit OK
Ubernommen. Fir die digitalen Ausgange die Nachricht mit der ID 0x7002 ausgewahlt und mit
OK Ubernommen. Die restlichen Nachrichten (Analoge Ein- und Ausgéange) werden fur dieses
Beispiel nicht bendtigt, kénnen jedoch bei Bedarf analog dieser Vorgehensweise zugeordnet
werden.

Nachdem alle Ein- und Ausgénge entsprechend eingestellt wurden, wird die Parametrierung
auf das Gerat Ubertragen. Mit der Schaltflache ,,Schreibe Parameter® im Fenster
»Kommunikation*, wird die Konfiguration auf das Gerat Ubertragen. Folgen sie den
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entsprechenden Anweisungen der miunske-toolchain. Die Ubertragung muss einzeln erfolgen,
d h. es darf nur das CAN [I/O-Modul 1G4 verbunden / aktiv sein.
(Default Baudrate des miunske CAN 1/O-Modul 1G ist 500kBit/s.) Wurden die Daten
erfolgreich an das CAN I/O-Modul tbermittelt, wird eine entsprechende Meldung angezeigt,
und das CAN 1/O-Modul 1G4 muss neu gestartet werden.

Bei einer fehlerhaften oder abgebrochenen Ubertragung wird dies ebenfalls signalisiert. Der
Fortschritt einer Ubertragung kann am unteren linken Rand des Toolchainfensters verfolgt
werden. Zusatzlich werden im Fenster Ausgabe né&hre Information zu den aktuellen
Tatigkeiten der miunske-toolchain und deren Kommunikation in Textform ausgegeben.

4 Toolchain mCANview Funktion

Die mCANview Funktion der miunske-toolchain ermoglicht es, ohne weitere Tools,
Nachrichten in einem CAN Netzwerk zu senden und empfangen.

Aufgerufen wird der mCANview Uber den Reiter ,,Ansicht / Kommunikation*

,»Connect MCANview“. Es werden die Einstellungen fiir das Interface und die Baudrate
entsprechend den Einstellungen im Fenster ,,Kommunikation“ ibernommen. Solange die
MCANview Funktion aktiv ist, kénnen keine Parameter mit Geraten ausgelesen oder
geschrieben werden. Soll der mCANview Verlassen werden muss dieser Uber die Schaltflache
,Disconnect mMCANview* beendet werden.

Weitere Informationen zur mCANview Funktion entnehmen Sie bitte dem miunske-toolchain
Handbuch.

Kommunikation

CANFOX v
BAUD_1000K v
T 0X59 [ ext
RX: 0x58 [ ext

[C] parameter festheften

[] 101G Modul erkennen

Suche Geréate

Schreibe Parameter

Connect mCANView,
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Das ,,mCANview* Fenster ist in die Bereiche EMPFANGEN und SENDEN unterteilt. Im
Empfangsbereich werden alle empfangenen Nachrichten angezeigt. Im Sendebereich kdnnen
Nachrichten erstellt und gesendet werden.

mCANView v | Projekt --kein Projekt-- v : Empfangen » Senden v : Filter v --kein Filter-- v
EMPFANGEN

View 1
NAME D DATA LENGTH INTERVAL COUNT

C "] °

SENDEN

D DATA LENGTH TIMESTAMP DELAY NAME D DATA LENGTH INTERV! TRIGGEF ACTIVE COUNT

C 4 ¥] > 1l u (=) . e _ 'g m H

Der Sendebereich ist wiederum in zwei Bereiche unterteilt. Auf der rechten Seite werden alle
Nachrichten in zeitlicher Abfolge angezeigt. Im linken Bereich werden die empfangenen
Nachrichten zusammengefasst angezeigt. Es wird zu jeder Nachricht die Anzahl und der
Intervall ermittelt.
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Einem mCANview kann direkt ein Projekt zugewiesen werden. Dies ermdglicht die
empfangenen und gesendeten Nachrichten, mit den im Symbol-Manager hinterlegten
Nachrichten abzugleichen. Die Zuweisung eines Projektes erfolgt Uber die Auswahlliste
Projekt im mCANview Meniu. Es werden alle Projekte des aktuellen miunske-toolchain
Arbeitsplatz angezeigt.

mCANView ~ §Projekt | --kein Projekt-- +| ‘NEmpfangen v Senden v : Filter v --kein Filter-- v

--kein Projekt-- EMPFANGEN
Example Project

View 1

Mittwoch_ 1_Juli 202
NAME Mittwoch_ 1_ Juli 20200 LENGTH INTERVAL COUNT

Relais + Tastatur Test.q

Der mCANview wird durch den Button ,,Aufnehmen*“ gestartet und gestoppt.

mCANView ~  Projekt --kein Projekt-- v . Empfangen v | Senden v : Filter v --kein Filter-- 8
EMPFANGEN
View 1
NAME ID DATA LENGTH INTERVAL COUNT

C m o <1

Aufnehmen l

Nachrichten kénnen im Bereich SENDEN hinzugeflgt, geldscht und bearbeitet werden. Die
dadurch entstehende Sendeliste kann gespeichert bzw. auch wieder geladen werden.

SENDEN

ID DATA LENGTH TIMESTAMP DELAY NAME ID DATA LENGTH INTERV/ TRIGGEF ACTIVE COUNT

C @ W : > " - @ ‘ i = P & W

Nachrichten kénnen erst nach dem Starten des mCANview, Uber den Button ,,Aufnehmen®,
gesendet und empfangen werden. Alle Nachrichten des CAN Netzwerks werden angezeigt.

In der SENDEN Ansicht kbnnen Nachrichten tber die Schaltflache ,,+“ (Neu) erstellt werden.
Es wird der Nachrichten Editor getffnet und die entsprechende Nachricht bearbeitet. Mit dem
Button ,,OK* wird die Nachricht tbernommen und der aktuellen Sendeliste hinzugefugt.
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Anmerkung: Wurde der mCANview mit einem Projekt verknipft, kbnnen die Nachrichten direkt
aus dem Symbol Manager geladen werden.

Nachricht Editor — >

Allgemein

Identifier:
Linge: |8 = 7] Request
Ausldser
Nachricht nach Tastendruck

Taste:  Mone

Daten
Bytel Bytel Byte2 Byte3 Byted Byte5 Bytef Bytel

[ Funktion zur Datenberechnung

[ ok | [ Abbrechen |

Im Nachrichten Editor wird zunédchst die Nachrichten ID (Identifier) und deren Lange
festgelegt. Der Identifier wird entsprechend, fir die Zustandsansteuerung, wie in der
miunske-toolchain eingestellt, hinterlegt. Die Checkbox ,,Extended‘ wird bei entsprechenden
Extended ID’s (29-Bit) automatisch gesetzt.

T
Machricht Editor [
Allgemein
Identifier: (12002
Linge: |8 = [C] Request
Ausloser

Machricht nach Tastendruck

Taste:  Up

Daten
Bytel Bytel Byte? Byte3 Byted Byted Byteb Bytel

m 0o 0o 0o 0o 0o 0o 0o

[ Funktion zur Datenberechnung

[ ok | [ Abbrechen |

Der Nachricht kann im Bereich ,,Ausloser” eine Taste auf der Tastatur zugewiesen werden.
Dazu wird das Feld ,,Taste* aktiviert und die gewlinschte Taste auf der Tastatur gedrickt.
Wird die Checkbox ,,Nachricht nach Tastendruck® deaktiviert, wird ein Zeitintervall in
Millisekunden erwartet. Die Nachricht wirde in diesem Fall zyklisch gesendet werden.

Im Bereich ,,Daten“ wird der Inhalt der Nachricht, fiir jedes Byte festgelegt.
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Beispiel:

CAN Nachricht mit dem Identifier 0x12002 mit der Lange 8 Byte soll bei Tastendruck auf
Pfeiltaste nach oben im Byte 0 die Bitposition 1 als High aktiv senden.

Wurden alle benétigten Nachrichten erfolgreich erstellt, werden diese in der Sendeliste, im
Bereich ,SENDEN* angezeigt. Mit Hilfe der in Spalte ,,ACTIVE*“ vorhandenen Checkbox, wird
festgelegt, ob die Nachricht gesendet werden soll oder nicht. Ist die Checkbox ,,aktiv wird
entweder auf den eingestellten Tastendruck oder dem hinterlegten Zeitintervall die Nachricht

gesendet.
mCANView ~ | Projekt Relais + Tastatur i~ @ Empfangen ~ Senden v ° Filter v --kein Filter-- -
EMPFANGEN
View 1
NAME ID DATA LENGTH INTERVAL COUNT
| Keypad1G_TX [0x700 |00 00 0000 00 00 00 00 |8 |101 |44
101G _Digttalinputs '0:(00007001 '00 00 00 00 00 00 00 00 'B | 101 :44
101G_DigitalOutputs | 300007002 | 00 00 00 00 00 00 00 00 |8 |101 |44
MSMCan_Heartbeat | 2x0018ab50 | 5b 48 65 6172 74 62 00 ,8 _2515 ,2
C "] ®
SENDEN
H
| ID DATA LENGTH TIMESTAMP ~ DELAY NAME ID DATA LENGTH INTERVAL TRIGGER JACTIVEJ COUNT

| Keypad2... | 0x000120... | 00 00 00... |8
| 0x000000... | 1304 00... 8 [0 |Up

Wird die der Nachricht zugewiesene Taste auf der PC Tastatur gedruckt wechselt die
parametrierte LED der CAN Tastatur die Zustandsfarbe.

5 CANfox Interface Installieren

Die aktuelle Installionsanleitung des CANfox USB Interface wird unter folgendem Link bereitgestelit.

CANfox Installationsanleitung DE

Die bendtigte Software zur Inbetriebnahme und Nutzung des Gerétes finden Sie unter folgendem Link.

CANfox MT/-API Treiber installieren

Achtung: Wahrend der Installation darf der USB-Stecker des Gerats nicht mit dem PC/Notebook
verbunden sein.

Eine Softwarebeschreibung in Englisch erhalten Sie unter folgendem Link

MT-API Softwarebeschreibung EN
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6 Installation Multi-Sound-Modul

Die Anleitung fir die Installation der Treiber finden Sie unter folgendem Link

Treiberinstallation Multi-Sound-Modul

Fiar weiterfuhrenden technischen Support wenden Sie sich an:

solution@miunske.com

Information zu Updates und Neuentwicklungen werden auf der miunske Homepage gepflegt:

https://miunske.com/entwicklung

Wir wiinschen Ihnen viel Erfolg mit unseren Produkten.
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